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Innledning,

Denne rapporten beskriver hvordan MULTITERM-10 syvstemet
(MT-10) skal genereres. GCenereringen vil nok Kreve en viss
kjennskap til hvordan systemet fungerer. Desverre foreligger
ennd ikke fullstendig systemdokumentasjon. Denne beskrivelsen
m# derfor betrakiez som forelspig.

Det foreligger en forelepig versjon av en brukerhindbok,

"MULTITERM USER'S GUIDE". Denne beskriver systemet for
brukerne og gir noen eksempler fra kisringer med MT-10.

Versjon 78-02-10
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Generelt

MT-10 leveres =om en samling symbolske filer p2 floppydisk.
Filene inneholder symbolske programmer og MODE-filer for
systemgenerering og programvedlikehold. Det er deszsuten en del
comme  symbolske hjelpefiler og tomme BRF-filer. Floppydisken
er definert som et direktory med navnet MULT-DIR. Bruker
MULTITERM er tildelt all plassen pd direktory.

Genererineg av MT-10

MT-10 bestir av 3 moduler (fig. 2.1):
MULTITERM (MT) RT-programmer for terminalbehandling

EMULATOR (EM) RT-programmer for emulering av
vertsmaskin-protokoller i
(forelepig er en DCT1000 emulator implementert)

BUFFER-POOL (BP) Reentrante subrutiner for reservering av buffere,
oppbyeging av meldinger og kaer, samt
avsetting av areal til buffere.

Ferminals NORD-10 HOSTS

SINTRAN IIT OS

HM
TP“ . ’L Hrn
e e NI )

MULTI- BUFFER- EMULATOR-
TERM POOL modul
modul modul

Fig. 2.1 Prinsippskisse av MULTITERM~10
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MULTITERM~-modulen

MT-modulen rbestér av 3 symbolske filer. Hoveddelen med
N-PL-kode ligger p3 filen MULT:SYMB.

Dessuten benyttes filene MAC-MACRO, som inneholder nedvendige
macro-definisjoner, og MAC-IMULT som inneholder BRF-hodet
(definisjoner av ENTRY-punkter, eksterne referanser o.l.).

Generelt gjelder at filer med navn som begynner med MAC-
inneholder symbolsk MAC-kode.

Generering av MT-modulen er vist pi fig. 2.2. Feér generering
starter, gjores eventuelle oppdateringer med editoren (QED).
Deretter kan generering av en ny BRF-versjon (MULT:BRF) gjiares
ved hjelp av ferdig opp=zatte MODE-filer.

Kompilering gjsres med MODE-filen KOMP-MULT (uten 1listing)
eller med MODE-filen LKOMP-MULT (med 1listing). Begge gir
symbolsk MAC-kode ut p3d filen T1.

T1 sammen med filene MAC-IMULT og MAC-MACRO kjsres s2 gjeannom
en redigeringsfunksjon med MODE-filen EDIT-MULT. Resultatet
blir fullstendig MAC-kode lagi ut p? filen MAC-MULT.

Redigeringafunksjonen, som gjsres av MODE-filen EDIT-MULT, er
innfert for & kunne generere 2PASS-listing n3r man bruker
macroer. Dette er en svakhet ved MAC og burde vzrt unedvendig.

Asgemblering gjsres av MODE-filen ASS-MULT som gir ferdig
BRF-kode ut p3 filen MULT:BRF.

2PASS-listing fis ved % kjsre MODE-filen LASS-MULT. Denne gir
ikke BRF-kode ut, kun en 2PASS-listing av MT-modulen.

EMULATOR modulen

EM-modulen bestdr av 2 symbolske filer. Hoveddelen med
N-PL-koden ligger p% filen EMUL:SYMB. Macrodefinisjonene
ligger p? samme fil som for MT, MAC-MACRO, mens BRF-hodet
ligger pid filen MAC-TIEMUL.

Generering av EM-modulen er vist p3 fig. 2.3, som er identisk
med fig. 2.1 bortsett fra navn p2 program-fiier og MODE-filer.

Iamme

er
pa filen

Kompilering, assemblering og 2PASS-listing lages ett
nanster 3om for MT-modulen. Ferdig BRF-kode legges utv

EMUL :BRF.
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BUFFER-POOL modulen

Generering av BP-modulen er vist i1 fig. 2.4. Denne er noe
enklere enn 4 generere de {to andre BRF-modulene fordi
redigeringsfunksjonen her er unedvendig. Ingen MAC-filer =kal
redigeres inn,

N-PL-koden ligger p%* filen POOL:SYMB, ferdig kode vil legges

p3 filen POOL:BRF. Forovrig virker MODE-filene 1ikt med
tilsvarende MODE~filer for de andre modulene.

Versjon 78-03-10
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Systemparametre

Systemkonfigurering gjeres ved 3 redigere de symbolske filene
som MT-10 bestir av.

Navnekonvensioner

RT-programmer benevneszs herebter som prosesser.

Prozessene er gitt RT-navn =2om best®r av fire tegn. Navnene
bygges opp av  to parametre til macrokallet GCB (General
Control Block). Parametrene bestir av  to ‘tegn  hver.
GCB-macroen genererer kontrollblokker for prosesaene.

De to foarste tegn i et navn angir prosess type. De Lo siste
brukes €il 4 gi en entydig identifikasjon av prosesser av
samme type. Alle macro-definisjoner og parametre er beskrevet
p3 filen MAC-MACRO.

Eksempel 3.7: RT-navn for prosesser

TINO Terminal Input, f{erminal nr. QO
TOO1 Terminal Quiput, terminal nr. 01
ATTR Aux Input, Tape Reader

HIUN Host Input, UNIVAC

Prosess-kontrollblokkene gis navn som bestir av tegnene PCR og
et to-sifret lspenummer: PCBOO, PCBO1,...,PCBnn. Disse navrnene
genereres ved kallene pi GCB-macroen.

MULTITERM-modulen

MT-modulen inneholder to prosesser for hver terminal og en
prozesa for hvert input eller output "deviece™ utenom
terminaler (f,eks. TAPE-READER, LINE-PRINTEr og overfering
til/fra filer). Forelopie er bare terminalprosesser
implementert.

Dessuten inneholder modulen RT-programmet MULT som
kontrollerer inn- og ut-logging av terminaler.

Alle prosesser (bortzeti fra MULT) har dataomr3der som
genereres  ved hjelp av macroer. For 3 innfare en ny terminal
eller fjerne en terminal Kreves derfor at de rette
macrokallene adderez inn eller fjernes. Dessuten md den

Versjon 78-03-10
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rlobale prosesstabellen PROTB oppdateres. PROTB innezholder
pekere tdd prozess-kontrollblokkene for alle prosesser.
Tabellen er organisert som felger:

Forst Kommer prosesser av type HOST, deretter prosesser 2v
type TERMINAL og sist prosessger av type AUX. Input-prosesser
er assogiert med like, og outputprosesser med ulilke indekser i
tabellen. Pekeren NONE brukez £il 2 markere "huiler" i
tabellen.

Eksempel 3.2: Layout av PROTB

L

I dette eksemplet har en regnet med en HOST prosess, Lo

terminaler, en input og en output AUX-prosess.

PROTB/ PCBROO % HOST CONTROL BLOCK, TINPUT AND OUTPUT

NONE 1 INGEN EGEN OUTPUTPROSESS

PCBO2 % TERMINAL CONTROL BLOCK, INPUT

PCBO3 7 TERMINAL CONTROL BLOCK, OUTPUT

PCBOY % TERMINAL CONTROL BLOCK, INPUT

PCBOS 7 TERMINAL CONTROL BLOCK, OUTPUT

PCBOA 7 AUX CONTROL BLOCK, TNPUT

PCBO7 % AUX CONTROL BLOCK, OQUTPUT

Tre symboler, NHOST, NTERM og NAUX, mY ha verdier som
tilsvarer henholdsvis hsyeste HOST PCB indeks, h7yeste
terminal PCB indeks og heyeste AUX PCB indeks. Dette kan
regnes ut som felger:

NHOST= 2 * (antall HOST'er) = 2 * 1 = 2

NTERM= NHOST + 2 ¥ (antall terminaler) = 2 + 2 # 2 = §
NAUX= NTERM + (antall AUX prosesser) = 6 + 2 = 10

tregningen er gjort for eksemplet ovenfor. Alle verdier er
oppgitt oktalt.

Generering av kontrollblokker

Forkortelsen PCB stir for Process Control Block. Hver prosess
krever at det genereres en PCB av rikiig type. En PCB bestr
av en generell del som i prinsippet er identisk for alle typer
prosesser, og en spesiell del s=som skiller meliom de ulike
typer prosesser. Det er definert macroszr for generering av
hver del 1 en PCB.

Generering av PCB for HOST-prosesser er beskrevet i 2.3.1.

Versjon 78-02-10
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1. Terminal Inpui PCB

Bygges opp ved kall p3 tre macroer i angiti rekkefolge:

GCB -~ General Control Bloek

ICB - Input Control Block

TCB - Terminal Control Block

Bare GCB krever parametre til kallet. Parametrene er beskreveu
1 forbindelse med macrodefinisjonene p3 filen MAC-MACRO.

2. Terminal Output PCB

Bygeges opp ved kall pd to macroer i angiti rekkefalee:

GCB - General ‘ol Block
OCB - Qubtput C

-

Cont
ontr

0
—
jus]
—
o}
®]
.‘;.

Bare GCB krever parametre t$il kallet. Se pkt. 1.

3. AUX Input PCRB

Digse wvil 1 prinsippet bygges opp 2om Terminal Tnput PCB'er.
Tkke implementert pr. idag.

4, AUX Output PCB

Disse vil i prinsippet bygeges opp zom Terminal Output PCB'er.
Tkke implementert pr. idag.

3.2.2 Installasijonsavhengige parametre

Felgende symboler kan eller m? defineres for hver individuell
MT-10 installasjon, '

NHOST Forklaring gitt i1 eksempel 2.2.

ct
ct

NTERM Forklaring gl i eksempel 3.2,

NMAUX Forklaring

ct
P

4

9

i ekzsempel 2.2.

TPRIO SINTRAN prioritet for Terminal Input Prosess
Anbefalt verdi: 41 okialt.

OPRI0O SINTRAN prioritet for Terminal Output Prosezs
Anbefalt verdi: U1 oktalt.

Versjon 78-02-10
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MPRIO SINTRAN prioritet for MULT-prosess
Anbefalt verdi: UN oktalt.

MAXi&_ Maks., antall zimultant aktive MT terminaler (brukes av
MULT-proseasen).

INTDV Logical Unit No for SINTRAN INTERNAL DEVICE. Brukes til
kommunikas jon mellom bakgrunnzprogram og MULT-
prosessen,

SEMNO Logical Unit No for semafor som brukes til
ka-beskyttelse.

EMULATOR-modulen

EM-modulen skal etter planen inneholde emulatorer og andre
vertamaskin-avhengige deler for alle verismaskiner det er
aktuelt 3 knytte seg til.

Pr, idag inneholder EM-modulen en DCT1000 emulator prozess.
Dessuten inneholder den en del rutiner som er
vertsmaskin-avhengige, men s8om kalles fra prosesser 1
MT-modulen. Dette er gjort med hensikt for % oppnd stsrst
mulig uavhengighet mellom modulene, og samtidig ha et "renest”
mulig grensesnitt. Som eksempel ©p3 vertsmaskin-avhengige
rutiner som wmA kalles fra MT-modulen, kan nevnes ITLOGR
(innlogging til en HOST) or OLOGR (utlogging fra en HOST).

NB! P34 grunn av DCT1000-emulatorens struktur er det bare behov
for en HOST input prosess (denne gjar 1 virkeligheten b3de
input og output). Pekeren til HOST output prosessen i PROTR
har derfor verdien NONE (se eksempel 3.2).

Generering av kontrollblokker

DCT1000 Input PCB

Bygres opp ved kall p3 fire macroer i angiit rekkefzlge:
GCB - General Control Block

HCB - Host Control Block
Felles for alle emulator-prosesser i MT-10.

UNCB - UNTVAC Controi Block
DCT1000-avhengig del.

Versjon 78-03-10
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-
no

UNTCB - UNTIVAC Terminal Control Block
En UNTCB m# genereres for hver DCT1000 terminal.

Parametrene er beskrevet i forbindelse med macro-definisjonene
p3 filen MAC-MACRO.

Det er ikke behov for noen Output PCB for DCT1000-emulatoren.

Jnstallasionsavhengige parametre

Semaforer

Minst 2 semaforer m? veore definert i STNTRAN med egne Logical
Unit No.

SEMO0 brukes til  Dbeskyttelse av knaer. Se parameter-
beskrivelse for UNTCB-macro p3 filen MAC-MACRO.

SEM01 brukes t£il 4% sikre ekslklusiv aksess for inn- og
ut-loggings~rutiner. Se parameter-beskrivelse  for

UNCB-macro pa filen MAC-MACRO.

NB! SEM00 og SEMO1 m% ha fdrskjellige Logical Unit No.

Prioritet

SINTRAN-prioriteten til emulatoren bestemmes av verdien Lil
symbolet EPRIO. EPRIO settes vanligvis over priocriteten for
bakgrunnsprogrammer, f.eks. EPRIO=U41 oktalt.

Termineringsbetingelze

Valg av termineringsbetingelise 1 SINTRAN synkron modem
driveren bestemmes av parametferen TCOND. T basisversjonen er
TCOND=10 oktalt.

Termineringsbetingelse for DCTI1000 finned ikke i SINTRAN's

driver. Det m3 derfor gjerez en patch 1 driveren for at
TCOND=10 skal virke. Patchen er dokumentert i Appendiks A.

Antall DCT100Q0-terminaler

Antallet DCT1000-terminaler trenger ikke 3 vire det samme 3om
antallet MT terminaler. To eller flere MT terminaler kan dele
en DCT1000 SITE-ID. Det wvil si at en bruker risikerer ? fi
avslag ved forsek p3% 4 logge inn p3 UNIVAC (emulatoren gir
avslag).

Versjon 78-03-10
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Koplingen mellom MT terminaler og DCT1000 terminaler finnes i
tabellen TCBTB. Hvert element i tabellen er en peker il en
DCT1000 kontroliblokk. MT terminalnummeret brukes som indeks
for oppslag i tabellen,

Antall MT terminaler gis som verdi til symbolet NOFT.
Antall element i TCBTB m? vere 1ik NOFT.

Antall DCT1000 terminaler gis som verdi til symbolet KNOFTM.
NOFTM m# vzre mindre eller 1ik NOFT.

Verdien av symbolet MAXSNO m?t vere NOFTM-1.

Fksempel R.3:

Antall MT terminaler er 1lik 5.
Antall DCTI1000 terminaler er 1.k M,
MT terminal nr. 0 og 1 deler DCT1000 terminal nr. 2.

TCBRTB/ TCBO?3 % MT TERM 0
TCRO3 % MT TERM 1
TCBOO %2 MT TERM 2
TCROZ2 % MT TERM R
TCBO1 4 MT TERM UL
NOFT= 5
NOFTM= 4
MAXSNO=?2
BUFFER-POOL modulen
BP-modulen bestir av et sett reentrante subrutiner for

generering av meldinger, reservering av buffere og oppbygging
og administrasjon av kmer.

Far kompilering av modulen m3 verdien for folgende symboler
defineres:

NOFBU= Antall buffere i "poolen".
BSTZW= Bufferlengde i antall ord.
PQSEM= Logical Unit No for "pool" beskyttelses semafor.

NB! PQSEM m3 vzre forskiellig fra SEM0D1 i EM-modulen!
(se kap. 3.3).
POSEM kan vzre 1ik SEMOO.

Versjon 72-03-10
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Lasting av MT-10.

Lasting av MT-10 m% gjerez med RT-loaderen. PA direktory
(MULT-DIR) finnes en MODE-file for 3 ut fare dette,
LOAD-MULTITERM. Denne MODE-filen m% imidlertid tlipaszes de
lokale omgivelser:

Segmentnr. og navn p* RT-program m3 redigeres inn. Eventuelie
patcher og start av MT-10 (se nedenfor) kan med fordel agsi
legges pd denne MODE-filen. Eksempel kan tas fra den filen som
falger med.

Filen LCAD-MULTTTERM m% kopieres %il bruker SYSTEM ellor
bruker RT for bruk,

MT-10 =startes med kommandoen A#RT MULT

og stoppes med @ABORT MULT

(Alle MT-10-brukere bar helst vere logget ub).

Innlogging.

Innlogging skjer ved kommandoen SMULTI-TERM.

MULTI-TERM er navnet p% en programfil som ligeer under bruker
SYSTEM. Filen innehoider absolutiproszrammet MULT-LOGIN. Debtte
programmet er enkelt; Det akriver en melding p3% et internt
device. Meldingen lezses av MULT-prosessen (kap 2.)

MOLT-LOGIN-programmet ligger som symbolsk N-PL-kode p3 filen
MULT-LOGIN:SYMB. Det m% kompileres,assembleres og legges p3
filen MULTI-TERM:PROG under bruker SYSTEM.

NB!

Innloggingsprogrammet forutset
benyttes er ordorientert. Dette
er bezskrevet i Appendiks A.

er ac¢ det interne devicet =om
krever en pateh i SINTRAN. Den

Verzjon 78-03-10
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APPENDIKS A

Patcher 1 SINTRAN
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SINTRAN SYNKRON MODEM DRIVER (76.05.17C)

O Patcher for MT—}TO er merket av. r
046624 , ‘ ,
L V46024 RALNRLZLAAARALRAA44E C D R 1 ALRAZAR AR AL ELLLRLLYL
& Babb24 '
-V46624 /
BaBhR24 wMMODIN
® - 646624
W45624 KRLARAALAAATLLTALY
40624 % SYNCHNONOUS MODEM DRIVER

o 646624 % AND HMANOLING ROUTINES FOR SINTRAM III
DA6624  URAXAAXLAAXLUALLLNK
46524
® P4as624  SUBR MODIN,MUSTI,MOTRI, HOSTO,MOTRO,MODUT,MOTMO, MOTNT, MODT ]

846524 DISP w12
wabs24 INTEGER MOWSTAT

® C WA46624 INTEGER TERSW,MOSH
W46624 PSID ~
LAEGD 4 % SET STATUS FOR MODEM INPUT
i3 Wab624 A Am=33 READ MOSW, AND RETURN IT TO THE UBER
V46624 % A==23 INITIATE BLOCK RECEIVE (SEARCH FOR SYNC)
Cav624 3 A=ali CLEAK INPUT BUFFER -
VABR24 % AR Q% UNDEFINED TERMINATE CONDITION
- 945324 X AE 1% SET OCT~28M6 TERMINATE CONDITION
E46624 % A2 2% SET CD=220USER TERMINATE CONDITION
® La6624 X Aa 33 SET GERTS=115 TERMINATE CONDITION
WAEB24 X AT 4! SET IBM=378@/2780 TERMINATE CONDITION
VW4bkE24 % A3 53 SET VIP TERMINATE CONDITION )
L466524 % AE 63 SET HASP WS TERMINATE CONDITIQON
e babGad % As 73 SET UNIVAC NTR TERMINATE CONDITION
BaeK24 % A31pl SET MSV2 TERMINATE CONDITION '
o LAGSZY % AS1L1 SET 1BM=3270 TERMINATE CONDITION
WAGK24 A A=12t SET BTH/VIP?706 TERMINATE CONDITION
Vab624 % ) B
P V46624 4 :
B46624 ¥ S8ET STATUS FOR MODEMN INPUT
G466524 MOSTIS IF A<W GO MOSIS
® V460625 " IF A»12 GO MOSIS ’ :
B46639 ASSTERSW] EXIT % SET TERMINATE CONDIYION
o 846632 MOSI3S IF A+d4<il GO MDSI6 -
¢ WaEG Iy - GOsw Mps14, MOSIS, MOS8I2, M0SYy
bdbE4y MOSId: ExIT
n46642 MOSI3S "gm) IF T1aMOSW=dz@ THEN SaiMOSMIL FIJEXIT
B 46653  MOSI2ET;aHDEV*EXR ST;EXR 8TX DUMMY READ '
L4LESE © 2204} TE=zHDEY+DCONT) *EXR 8T “
B46662 22957 GO M0OS8I7
© 646664  MOSI1:22u4
W4uEGK MOSI7S TIsHOEV+DCONT;%EXR ST
R4a657 ¢ T pBINOSH '
4667 GU CLBUF
o W46672  HMOSI6: EXIT
o V46673 % ’
WALBT Y * VMOOEM INPUT DRIVER
o La6s73  HODING
vaAGET7 3 ~ CALL IDi12
046674  NHGDI1: T3=HOEV+DURJ*EXR ST
O V46677 . T OARILAST
046750 Ir Ti=sCFREE=p GO MQSHX
& Nae713 Ti=MOSY GOSW MOShB,MUSﬁi,HUSH?,HDSHS,HOSNJ,HOSHA,HOSNS,ﬁ

V45716  MOBW45 GO MODIN
€a5717  %TERMINATOR FQUND
: BAB717  MOTERMF 3 LAST
i

hs 70 -

)
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Mau72a

GaE721
PaL723

T Y46724

W4an736
wAat74a
w4b742
46743
Bw4ab745
B40746
046759

wab75p

467549
B4B756
Kas757
WaE780
LAL76)
w4762
BWao763
D46764
BAB773
Ba6?773
%ab773
V47094
Wa7utlu
Raz7eL N
W47u12
wa/¢18
vazrerz
L4702}
V47023
La7mr24
pd7024
V47224
La7425
wasn27
Ba47L33
B47234
Ww47234
N47435
Bazudy
B47mn4p
B47C44
V47945

647645

VWa7745
Ba7¢:52
Wa7ubhs
V47263
U4/7066
Wa47u67
K47 06y
Wa47073
Maze7s
gziny
w47 112
47113
V47115
w4az7117
ed712n
wqgr12p2

MOSK3 1

MOSKX 3

NUSHY 3

MOSW2 3
HOSwWY 8
MOSWE 2
MGSA? $
MUSHB
*)FILL
% TEST
eICRY
MOSKR S

eCR}

% HASP
HASPB§

HASP1 S
HASP2§

HASP6§

wP10F
CALL RBPUT) «PINY
CALL RTACT

1F TERSH{Zk;T~:il~Ei 712 GO MOSHY % NTR/3278/8B
T§=MDEY+DCON . \ oLp

2204 wEXR ﬂT GE) N B,
(asz‘rMR M‘?SWX'i‘al//?-lao?. %0/

IMOSY | -
6o MOUIN Cﬂ@WiS)
TIIHOEY4DCONT
2204] wEXR 87
22055 wEXR 8T
U3 ITMRKSIMOGH
GU MODIN
GU I5M2
GU IBMy
GU HASP
GO HASP2
GU HASPS

FUR TERMINATION CONDITION

T:=TERSW GOSW FAR GEND,FAR DCTy,FAR COCB,6ERB,I0HD,VIPY
NTRB,rAR M3V27m,F AR Iazrﬁ FAR BTH@§

W3

Ir A362 QR =377 GO FAR MORET

«PIOF ) ‘

CALL RBPUT}) ¢PI0NW 4

Tiz63:M08KH % NEXT 18 HANDLED BY HASPY

GO FAR MODPIN

¥PI0F

CALL RBPUT} wPION

IF As377 THEN MIN MOSW FI
GO FAK MODPIN

*PI0OF % 3, PAD I3 HANDLED AFTER A MESSA!
CALL RBPUT}; ePIODN

IF A3377 GO MNDSWX % TERMINATE

T¢eHesMOSW -

G0 FAR MODPIN

AVIP CONTROL (HONEYWELLwBULL INTERACTIV TERMINALS)

viras

% IBnm
IsMys

Tomle

TtM2¢2

IF Ae® OR =26 GO FAR MORET; =PIOF
CALL RBPUT}A/0177) «PION

IF As3 THEN T2E2=2I1MOSW ; GO FAR MODPINj PI
IF A=4 GO MOSWX

60 FAR MODPIN
378972780

IF A®62 GO FAR MURET; «PIOF

CALL RBPUT}; «PION

[F Ass OR =246 OR 537 THEN MIN MOSW FI
IF A®377 GO MOSHWX

GO FAR MQOPIN

MIN MDSH; #PIOF

CALL RBPUT} «PION

BU FAR MODPIN

@EImMOSys «PIOF

CALL RBPUT}] #PION



vw47124
KLd?7 125

V47 1Es

047135

w4/ 137
vwa7149

w7144

"pa7144
047145
w47145
Baz7148
Wa715p
vwd7154
w474355
wazi7u
waz174
wA7 170
vw4/7171
wa7171
vw47172
vaz7i72
B47232
n4azza4
Ka7203
¥47234
b47232
0472352
w7236
Bwarz24y
w472390
VAT 28}
Wwdz7es4
Md7 284
Wa7254
vwa7234
w47 263
wW47262
47274
4732p
w47343
VW47 353
vwa73e3
Wa7333
k47385
L4737
NA7319
473146
vg7321
047321
B47324
047325
47325
0ea732%3
V47325
V47331
047333
047334
uA7 334
247334
047334

GU FAR MODPIN
AGERTS=115
GER@? IF A3y DR =26 OR 8377 GO FAR MORET} #PJOF
CALL RBPUTt #PION
Aroy77
IF A=3 THEN A=3M0SH FI
wNBKGS -

L0 MODPIN
%uHIvAC NTR
NTR@: «PIOF
CALL RBPUT} #PION
IF AS3 THEN A@3M0OSH FI
GO MODPIN
w)FILL

ECN=2dP=US5ER
CDC®: GU GERD
% NOT DErINED
GENB: G0 GER®9
YOCTeRiny
DCTAaS IF =g PR =226 0OR B577 GO MORET? *PIOF
CALL RBPUT; #PION
AroLV77
Ir =3 QR =4 OR 86 OR&25 (Ra7 0OR B2} THEN 38 iMOSW Fl
GO MOLPIN
% M3ve
HEY2Mme Ir AZ26 GO MORET) wPIOF
’ RgPUT; A/0177) =PION
F A23 OR & I F A 0R=2Y THEW
i= HDSU(/ F

GO MODPIN Mg oy
% IBM=3274 EMULATOR qn\:fb-“‘i//l'("“& RYng
) R 223 120403
1327a% IF Asb2 GO MORET} wPIOF |

" CALL RBPUT] *PION gy IAER

IF A=3 DR =46 OR =37 THEN MIN MOSW FI M2 45
IF A®377 OR =67 GO FAR MOSuX DALY,
GU MODPIN RS2 134,
ST

% BTH/vIP 7750 INTERACTIVE TERMINALS

BYH@1 Ir A=0 GQ MORET] «PIOF
CALL RBPUT} #PION

Arosy77
IF A=3 OR 827 THEN ¥ ETX/ETB
© 2=3iM08W} GO MODPIN - % READ BCC NEXT
Fil
IF A=z4 GO FAR MOSHWX % EOT
GU MOUPIN
HMODPINS
MURETS 2u5) Ti=HDEV+DCONTJ=EXR 8T
T m233THR
GU MODIN

%

%

% TIMER ROUTINE FQR MODEM INPUT
MUTMI 433M0OSK



647338
6473472
947343
47343

‘47347

647367
0473352
247352
N47362
247362
047362

247352

247362
247362
Bd7362
47362
V47362
N47362

V47370

N47431
V47403
W47 495
w47 447
w4741
W47 413
647414
v4742¢
Ba7423
w47 a2y
w47 43n
W47 435
W4a7435
Wa7442
ba7444
V47444
47444
447 445
w47 4558
47469
B47454
Jd4748%
047472
447473
Va7474
0474749
GA7 47 4
247475
247542
a4758u5
QA7 5AB
u47hu7
V4T 522

$47522

24752

447522
A47525
247527
H475452

22041 T22HDEVSOCONT JREXR 5T
GU RTACT

% IOTRAND RQUTINE FOR MODEN INPUT
MOTRIS

AB
A8
Ae
As
AE
A=
Az

I e LT I T P AT AT T

D%
13
21
38
43
53
63

MOSTO:

MOS8
MUS2:
MOS531
MOS543
npsse
MOS56e
MOS8l

?
L

HOSCL$

nOsSoe

L+171F BHOLD>® GO RBGET
Ala={iEXITI*)FILL

SET STATUS FOR MODEM OQUTPUT
As=ys

CLEAR MODEM QUTPUT BUFFER

START SENDING OF CURRENT BLOCK

SET 377 = BYTES TO SEND BETWEEN DATA
SET ASCII SYNC TO SEND

SET EBCOIC SYNC TO SEND

SYNCRONIZE OM 26 RECEIVED (ASCII)
SYNCROMIZE ON 62 RECEIVED (EBCDIC)
SYNCROMNIZE ON 226 RECEIVED (ASCII)

IF A+1<? OR »7 THEN EXIT FI

BUSW MOSCL,M0SPH,MDS1,M052,M083,MH084,M085,M086
7771 GO MOSit )

4267 GO MOS1i

4623 GO MOS11

1263 GO MOS11

19627 GO MDS11i

1226

T3aHPEY=3}«EXR STJEXIT % UPDATE HARDWARE SYNCREGIST
GaIMOWSTAT2TMREIDERROR )

GU CLBUF

5} T3=HDEV4DCONTJ#EXR ST

TTMR2STMR} 203 MOUSTATJEXIT % SET WAIT CONDITION

% IOTRANS RDUTINE FOR MODEM OUTPUT
MUTROS:

%

IF 73=q0NSTAT=220 THEN EXIT FI X CALLING PROGR WILL
L+1} 60 RBPUT ’

% DRIVER FOR MODEM QUTPUT
MODUTS DU *10F

HITS

ap
%

IF BHULD=® THEN @3 §TMRSIMOWSTATS T3®=d) CALL RTACT) 6O
CALL RBGET} T3sHOEV+DDAJ*EXR STJ PION '

TTHMR=3THMR

Tiab

Tasa; Te=HDEV+DCONTPwEXR STPION

caLL Inia

% TIME=QUT SUBROUTINE FQR MODEHN OUTPUT
MOTHMO:

RBUS

128 iDERRQOR

"ty TIs2WDEV+DCONT) *EXR 3T
IF ISTATE»3 GO RTACY
ASIMUWSTAT

EXIT

SUBR IOREN
TURE#: Ir XieX,RTRES >< 0@ THEN CALL RTENT) CALL FTIMGU FI

RBLS

CALL STUPR
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s PROGRAM NA‘ME SINTRAN PROGRAM NUMDEHR(S}
REPORT NUMBER SIN 271
REFERENCE DATE 77.05.25 | NAME TJS 77.05.17
m INFORMATION CORRECTED OR CHANGED IN
REASQONS D ERROR
El PATCH
COMPUTERS Ly O [ K [ [Jeo [0 [J_____
OPERATING SYSTEMS | [] 7ss Esm "M [Jsinmice [Jarone O
SUBJEET INTERNAL DEVICES USING WHOLE WORDS
D DESCRIPTION, ACTION, PATCHES
The following patches must be done on each internal device
to be run with whole words. Use the CHANGI-DATATIELD
command of the SINTRAN-SERVICE-PROGRARLT. (logical
device numbers for Lyte oriented internal devices are 200g —2388)
old new
INPUT: 7/ IGTCH GETW
MAX/ XXX xxx/2
CIRELR/ XXX xxx/2
OUTPUT: TRLREG/IPTCH PUTW
For PUTW, GETW sce section 3.5.6.3 in partl of the listing.
e 4 Eksempel
-~ STHAN--LAT 6‘; 2 9/2 "7’8
, ETLOGLUMIT MO: @on
W CUINPUT DR DUTRUT? THPUT
UOMEFMORYT YES
THMAGET YEZ
ZAVE-AREAT YED
MEMORY  IMRGE  ZRVE-AFEP
LT 1eREs 1 EER T DU SRRt S L
18Ev0 LZETO 18ETH MAMS 1o 1 TR SR
o il ' i +  LCFREE. Y 1N 1oy a0
I m 0
SLHA--TIAT
LOG.LMTT MOz zon
THERNT DR ANTRUTE NHTROT
M. MOFYT YES
INAGE? YEL
SHYF--HEERT O YELDL
("“x METMDEY THAGE  ZHAWE-FEEF

T Sy =1L T
THLREGS Rt | 1ected HES ) FiaTid

7
TRL R
13



